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FUNCTII
ISOBUSS.

o Performanta ridicata
o Confort premium
o Conectivitate mai
rapida

Caracteristicile unice STOLL ProfiLine ISOBUS-
Connected duc munca cu incarcatorul frontal si
tractorul la un nou nivel de confort, usurinta in
utilizare si precizie.
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Revenire Mod de raspuns Partajarea
La pozitie ajustabil fluxului electric

BENEFICII
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Noul STOLL ProfiLine ISOBUSConnected integreaza complet incarcatorul fron- j YN
tal in sistemul tractorului. Ofera noi setari ale sistemului, un nou nivel de confort v
si standarde de siguranta mai ridicate. - Q‘b-b «
. N Pozitia finala a Interval
Standardul ISOBUS unifica comunicarea dintre tractor si noul incarcator fron- Xm%?tiza?ea s?:ld?urgge detleucru

tal Stoll. Datorita acestuia, incarcatorul frontal ISOBUSConnected poate fi
complet integrat in tractor.

Cu STOLL ProfiLine ISOBUSConnected, incarcatorul frontal poate fi conec-

tat la unitatea de comanda a tractorului si operat cu joystick-ul si terminalul j_)‘ - ‘
tractorului.
s &
In plus fatd de compensarea electro-hidraulica de pe modelul FS, noul sis- )
tem STOLL ProfiLine ISOBUSConnected ofera,de asemenea, functii profe- .
sionale care transforma tractorul cu incarcator frontal Stoll intr-o adevarata Amomz_area . Compgnsare_ .
vibratiilor Cantarire electro-hidraulica

masina profesionala.




FUNCTIA1

REGLAREA
PRESIUNII

Implementarea protectiei la suprasarcina
j"" Reglarea presiunii
Protectie la suprasarcina a masinii

pLimit

Limitarea presiunii la aplicatia de prindere a balotului

Aceasta functie permite utilizarea convenabila si protectoare a unui dispozitiv de prindere a balotului si
protejeaza folia din plastic de deteriorare, deoarece forta de prindere poate fi reglata individual prin limita-
rea presiunii. Unitatea de comanda regleaza presiunea in cea de-a treia functie prin intermediul supapei
la o valoare definita anterior.

Functia de reducere a presiunii, de exemplu pentru o unitate motorizata
Aceasta functie previne supraincarcarea, de exemplu din cauza blocarii unui dispozitiv de actionare

hidraulic. n cazul in care presiunea depaseste o valoare definita anterior, supapa este reglata inapoi, astfel
incat intervalul de presiune definit sa fie mentinut.

FUNCTIA 2

VITEZA DE COBORARE .
INDEPENDENTA DE SARCINA

Coborare controlata

Sarcina independenta

Confort maxim

Coborare independenta de sarcina
Aceeasi viteza de coborare si de ridicare indiferent de sarcina.

Viteza de coborare este redusa prin accelerare pe partea de retur. Din cauza constructiei rigide, franarea
returului este prea mare fara sarcina si are loc o pierdere inutila de putere; cu sarcina este prea mica si
viteza de coborare este prea mare. Reglarea automata a a debitului de ulei la retur se adapteaza la greu-
tatea utilajului, iar viteza ramane stabila indiferent de sarcina. Viteza corespunde preselectiei prin devierea
joystick-ului. (aceeasi viteza la miscarea sus-jos, functie pornit/oprit).



FUNCTIA 3

CONFIGURARE

Secventa de miscare definita
Functionare simpla
Mai multa putere

Secvente de miscare programabile

Atunci cand functia de configurare este activata, este salvata o secventa de miscare. Un ciclu complet de
miscare poate fi salvat prin parcurgerea acestuia. Atunci cand este activat, bratul de ridicare si accesoriul
sunt controlate corespunzator. Acest ciclu de miscare pentru bratul de ridicare si unealta este repetat in
consecinta atunci cand este activat.

Setari: Definiti, salvati si apelati ciclul de miscare..

FUNCTIA4

REVENIRE
LA POZITIE

Lucru mai rapid
Pozitie precisa, recurenta
Munca fara stres

Revenirea la pozitie

Operatorul defineste o pozitie care urmeaza sa fie abordata. Pozitia este abordata prin deplasarea bratului
si a utilajului. Pozitia stabilita este salvata si este abordata automat. Pentru a simplifica secventele recu-
rente,doua pozitii, 0 pozitie superioara si una inferioara, pot fi abordate cu un

semnal simplu (apasarea unui buton si deplasarea joystick-ului).

Reajustarea cu ajutorul joystick-ului nu este necegaré.in modul independent, pozitia salvata a bratului
de ridicare si a utilajului poate fi abordata separat. In modul conectat - pozitia salvata atat a bratului de
ridicare, cat si a utilajului va fi abordata.

Revenirea la pozitie este o functie onloff.



FUNCTIAS

MOD DE RASPUNS
AJUSTABIL

Independent de sarcina
Mod de raspuns ajustabil al incarcatorului frontal
Putere ridicata

Mod de raspuns ajustabil

Scopul este de a creste confortul si de a permite o munca prietenoasa cu materialele.
Pentru a raspunde nevoilor operatorului, modul de raspuns poate fi definit independent si flexibil. Modul
de raspuns defineste timpul de la devierea din joystick pana la devierea completa a bobinei de comanda.

Timpul de pornire si timpul de oprire sunt diferite;
Ora de pornire a incarcaturii A si B, ora de oprire a incarcaturii A si B. Timpii pot fi,de asemenea, definiti
in functie de sarcina. Modul de raspuns este astfel adaptat in mod optim la situatia actuala de lucru.

Setari: Mod de raspuns, fara dependenta de greutate (patru parametri).

FUNCTIA 6

REPARTIZAREA
FLUXULUI ELECTRIC

Controlul prioritatii

Vel Reglabil
N Comutare lina

Divizarea electronica a volumului

Volumul maxim posibil al pompei este determinat de turatia si debitul pompei. Daca debitul volumului dorit
este mai mare prin intermediul controlului segmentelor supapei, volumul consumatorilor controlati este
redus proportional, astfel incat volumul influxului si volumul pompei sa fie egale.

Functii prioritare posibile

Se poate defini ca volumul debitului sa nu fie redus pentru functiile specificate. De asemenea, este posibila o
reducere disproportionata a volumului debitului (functie onloff).



FUNCTIA7

AMORTIZAREA
POZITIEI FINALE

in functie de sarcina
Protectia masinii
Confort imbunatatit

Amortizarea pozitiei finale

Scopul amortizarii pozitiei finale este de a evita un impact puternic in pozitia finala a cilindrului. O intarzie-
re de referinta este calculata in functie de viteza consumatorului. Cu aceasta functie, apropierea de pozitia
finala este lina, dar dinamica.

Franarea brusca la atingerea pozitiei finale poate fi prevenita. Impactul puternic asupra soferului si sarcina
asupra materialului sunt evitate prin calcularea energiei cinetice si determinarea distantei de decelerare
necesare.

Protectia materialului si confortul imbunatatit la condus al acestei functii de pornireloprire sunt reglabile
si, prin urmare, garantate intotdeauna.

FUNCTIA8

CUPA CU
SCUTURARE

Frecventa reglabila
Golire curata
Eficienta muncii

Golire completa

Daca materialul ramane blocat in cupa, functia de scuturare poate fi activata. Cupa este miscata rapid
inainte si inapoi, iar materialul cade afara.

Durata poate fi reglata. Amplitudinea este determinata de deviatia joystick-ului. Functia de vibratie poate
fi prevazuta si cu o amplitudine descrescatoare.

Cupa se deplaseaza orizontal sau catre o pozitie definita. Apoi lama se deplaseaza in sus si in jos cu
amplitudini mai mici.

Setarea frecventei depinde de sarcina proprietatilor materialului. Raza de actiune se coreleaza cu deviatia
joystick-ului acestei functii onloff.
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FUNCTIA9

INTERVAL
DE LUCRU

Intervalul de lucru definit de operator
Risc redus de accidente
Manevrabilitate imbunatatita

Zona de lucru

Scopul este de a regla electronic cursele finale pentru a evita coliziunile sau pentru a permite mane-
vrabilitatea. Intervalul de miscare admisibil al incarcatorului frontal este determinat de cursele finale
superioare si inferioare electrice.

Este posibil sa se defineasca:
- pozitia superioara

- pozitia inferioara

- ambele pozitii impreuna

Intervalul de miscare posibil al incarcatorului frontal este acum limitat in intervalul definit (functia on/off).

FUNCTIA10

AMORTIZAREA
VIBRATIILOR

incarcare independenta
Reglabil
Comutabil

Amortizarea vibratiilor

Reduce miscarea vehiculului pe suprafete de drum neuniforme. Utilajul este utilizat ca amortizor de masa
prin intermediul unui acumulator comutabil. Acumulatorul comutabil amortizeaza in mod corespunzator
vibratiile caroseriei vehiculului.

Amortizarea vibratiilor reduce miscarea utilajului, care transmite socuri utilajului din cauza suprafetelor rutie-
re inegale. Utilajul este izolat de caroserie prin amortizarea vibratiilor.

Amortizarea sistemului poate fi reglata. Cantitatea de ulei care curge depinde de deschiderea supapei si
este reglata prin intermediul regulatorului.



FUNCTIA 11

CANTARIRE

Pozitie flexibila pentru cantarire
Deplasare si cantarire
Precizie ridicata

Cantarire

Fiecare utilaj este calibrat o singura dat3, iar datele corespunzatoare sunt salvate. Utilajul atasat poate fi
selectat corespunzator de catre operator. Atunci cand operatorul apasa butonul si incarcatorul se afla in
intervalul de masurare (intervalul de cantarire), procesul de cantarire este initiat si greutatea este calcula-
ta pe baza datelor de presiune si geometrie.

Rezultatul este afisat pe ecran. Precizia este de * 1% (din greutatea maxima). Daca sunt efectuate mai
multe procese de cantarire, rezultatele cantaririi pot fi adunate automat (greutatea totala).

Se poate introduce o greutate totala, care este scazuta automat, iar "greutatea ramasa" necesara este
calculata si afisata automat. Incarcatorul trebuie oprit inainte ca procesul de cantarire sa poata fi efectuat.

FUNCTIA 12

COMPENSARE 5
ELECTRO-HIDRAULICA

Mai putine componente mecanice

Cea mai mare precizie

Functie de descarcare rapida pentru

o golire rapida

Compensare electro-hidraulica (disponibila numai pentru incarcatoare FS)
Cu ghidarea paralel, utilajul este mentinut automat in pozitia definita atunci cand incarcatorul frontal
este deplasat in sus si in jos. Unghiul fata de sol este corectat automat, astfel incat pozitia utilajului in

raport cu solul sa ramana aceeasi.

Miscarea cilindrului bratului este determinata de miscarea joystick-ului. Unghiul utilajului este calculat si
ajustat corespunzator cu o precizie foarte mare atunci cand bratul este ridicat sau coborat.

Functia poate fi activata si dezactivata.



Noua era a incarcatoarelor frontale

este aici. STOLL ProfiLine ISOBUS-
Connected asigura integrarea maxima
a incarcatorului in tractorul dumnea-

SPECIFICATION.

FISA TEHNICA

PROFILINE ISOBUSCONNECTED DIMENSIUNE 2 DIMENSIUNE 3 DIMENSIUNE 4 DIMENSIUNE 5 DIMENSIUNE 6

w FZIB+  FZIB+ FZIB+ FZIB+ FZIB+ FZIB+  FZIB+ FZIB+ FZIB+ FZIB+ FZIB+ | FZIB+
SR aealarearanica) 3927 3931 4125 M29 4133 4327 4330 4334 4629 46-33 48-33  48-37  48-42

FS (auto-nivelare hidraulica) ;sg'g; Fﬁ'g; F4§ !g; ftss lg;

y 60-95 65-95 60-120  75-120 80-120 85-130 95-130 95190  105-190 120-190 140-220  150-220  155-220
Patriit pentru tractoare cu putere kW f GP 80-130 90-130 80-160  100-160 110-160 100-180  110-180 130-180 130-260  140-260 160-260 190-300 200-300 210-300

Bl it o el 2670 3070 3490 2510 2880 3280 3710 2660 3060 3420 3830 2680 2940 3320 3720 3320 3730 4150
iB Eota i el it W 2140 2460 2800 2040 2340 2660 3010 2230 25630 2860 3210 2280 2600 2930 3290 2760 3100 3450
U ) 1800 2060 2360 1680 1930 2200 2490 1880 2120 2430 2760 2020 2280 2590 3000 2230 2500 2780

2670 3070 3000 2510 2880 3280 3210 2660 3060 3420 3360 2680 2940 3320 3290 3320 3730 4150
2140 2480 2510 2040 2340 2660 2700 2230 25630 2860 2900 2280 2600 2930 2990 2760 3100 3450
1800 2060 1970 1680 1930 2200 210 1890 2120 2430 2330 2020 2280 2590 2565 2230 2500 2790

2670 3070 2430 2510 2880 3280 2620 2660 3060 3420 2785 2680 2940 3320 2750 3320 3730 4150
2140 2460 2130 2040 2340 2660 2320 2230 2530 2860 2500 2280 2600 2930 2600 2760 3100 3450
1800 2060 1545 1680 1830 2200 1680 1880 2120 2430 1840 2020 2280 2590 2060 2230 2500 2790
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Forta de ridicare (cupd)
300 mm in fata centrului de rotatje

=8

Fortd de ridicare (palet)
800 mm in fata centrului de rotatie

=
(¥

Fortd de spargere 800 mm
in fata centrului de rotatie

3550 3650 3080 2900 3540 3540 4580 3840 4560 4140
800 mm de ridicare centrul de rotatje al uneltei
De ridicare centrul de rotatje al uneltei
Tnltime de descarcare

Latime de descarcare

Adéncime de sépare

Punct de rotire a bratului oscilant

Unghi de basculare la incarcare jos

X W W = » — T =D

45°

excavare o
suplimentard 62

Unghi de basculare la descarcare sus 57° 57° 56° 58° 58°

Randament pompa 75 90 90 100 120

Cilindru de ridicare PB5mm @70mm @75mm @80mm @70mm O75mm @80mm @8 mm @75mm @80mm 08 mm @90mm O75mm @80mm @8 mm O90mm ©@8mm @90mm ©95mm
Durata de ridicare ) 34 39 45 5,1 33 38 43 48 38 43 48 54 36 43 47 53 38 42 47
Timp de basculare in sus, accesoriu b 0,6 0,7 0,7 0,6 05 0,6 06 0,6 06 0,7 0,7 0,7 0,6 0,7 0,7 06 056 0,6 06
Timp de basculare in jos, accesoriu h 13 16 16 2,2 1,1 13 14 2,1 13 17 1,7 2,3 13 16 16 2,1 12 14 14
Greutate, brat oscilant de incarcare fard accesoriu 604 610 612 &//9 650 657 665 615 767 770 775 710 852 860 864 790 886 890 898

Valorile indicate sunt valori medii, in functie de tipul tractorului si de echipamentul incércatorului, pot exista abateri in sus sau in jos.
Fortele de ridicare specificate sunt aplicabile numai pentru indltimea specificata a punctului pivot B calculata pentru o presiune hidraulicé de 195 bar.




MODELE AUTONIVELANTE
4 FS
K__ .\a « \ '\\ ; \

a\
Auto-reglare mecanica Auto-nivelare hidraulica

DISPLAY

Control vizualizat usor de utilizat si
setare a parametrilor incarcatorului
frontal prin intermediul afisajului inte-
grat al tractorului.

Aceasta functionalitate poate varia in
functie de modelul specific de tractor.

MAI RAPID.

Conectat la ecranul tractorului

Control conectat la joystick-ul tractorului

Toate cele 12 functii sunt complet accesibile printr-o
singura conexiune pe interfata tractorului

Un nou nivel de confort i standarde de siguranta
mai ridicate

Functie de compensare electro-hidraulica
(numai pentru incarcatoare frontale FS)

DIMENSIUNI
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Wilhelm STOLL Maschiner@bﬂ GmbH .
Bahnhafstr. 8268 Lenged

Telefon: +4&53 44 20—2’
Fax: +49 (0) 53 44 | 2049182 www.stoll-loaders.com
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